
2x 3 
+
 
0.02
0 5

6xM3 5

3x 5 
-
-
0.025
0.04 3

6xM3 5

15°

30°

50

23.67 ±0.02

30°

60°

60°

27

5
7

54.5
56.5

3

4xM3 4

45°

45°

38

1 1

其余
3.2

工艺

审核

设计

批准

标准化

标记 处数 分区 更改文件号 签名 年 月 日

阶段标记 版本号比例

共  张      第  张 

2025/12/23

卧安机器人

2025/12/23

借 (通) 用

件  登  记

底图总号

签 字

日 期

日 期档案员

   
XD5757-2关节模组

2:3
绘图 2025/12/23


	图纸1
	工程图视图1
	工程图视图2
	工程图视图3
	工程图视图5


